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Die f olgonden Angaben sind den vom An m elder eingereichten Urtterlagen entnommen 

® Synchronmechanikfur eine korrelierte Sitz-Ruckenlehnen-Bewegung eines Burostuhles 

(57) Eine Synchronmechanik fur die korrelierte Sitz-Ruckerv 
lehnen-Bawegung eines Burostuhls ist versehen mit ei- 
nem auf einer Stuhlsaule (4) plazierbaren Basistrager (2), 
elnem urn eine Querachse schwenkbaren, bei seinem vor- 
deren Ende {21} gelenkig mit dem Basistrager (2) verbun- 
denen Sitztrager (6) und einem ebenfalls urn eine Quer- 
achse schwenkbaren, gelenkig mit dem Basistrager (2) 
verbundenen Riickenlehnentrager (7). Letzterer ist mit 
dem Sitztrager (6) derart gekoppelt, daG eine Schwenkbe- 
wegung der Ruckenlehne nach hinten eine Absenkbewe- 
gung des ruckwartigen Bereichs des Sitztragers (6) indu- 
ziert. Das Gelenk zwischen Basistrager {2} und Sitztrager 
(6) ist derart als Dreh-Schiebe-Gelenk (22) ausgebildet, 
daS der Absenkbewegung des Sitztragers (6) eine hori- 
zontal Schiebebewegung (iberlagert ist. 
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Beschreibung nik durch Zuriickdriicken der Ruckenlehne gegen sein eige- 

nes, auf dem Sitz aufliegendes Gewicht arbeiten muB. 

[0001] Die Erfindung betrifft eine Synchronmechanik fur [0009] Aufgrund individuell verschiedener Vorliebea von 

eine korrelierte Sitz-Ruckenlehnen-Bewegung eines BUro- Person zu Person wird dieser Effekt teilweise als nachteilig 

stuhlesmitdenimOberbegriff des Anspruches 1 angegebe- 5 empfunden. Dies gilt auch fur die oben erwahnte ausge- 

nen Merkmalen, wie sie aus derDE 199 21 153 Al bekannt pragte Hubbewegung des Sitztragers und damit der Sitzfla- 

s j n( j che eines Burostuhls am Anfang der Sitz-Riickenlehnen- 

[0002] Unter der Bezeichnung ''Synchronmechanik'' wer- Synchronbewegung. 

den Baugruppen im Sitzunterbau eines Burostuhles verstan- [0010] SchlieBlich stellt die gelenkige Lagerung des Sitz- 

den, die fur eine miteinander gekoppelte, eine bestiminte 10 tragers mil insgesamt drei Lenker-Paaren beiderseits der 

Relativbewegung von Sitz- und Ruckenlehne zueinander Sitz-Mittellangsebene eine relativ aufwendige Konstruktion 

mit sich bringende Kinematik sorgen. Dazu ist auf einer dar, 

Stuhlsaule ein Basistrager plaziert, an dem zum einen ein [0011] Aus der DE 198 10 768 Ai ist eine Synchronme- 

um eine Querachse schwenkbarer, gelenkig mit dem Basis- chanik bekannt, bei der der Riickenlehnentrager in einem 

trager verbundener Sitztrager und zum anderen ein ebenfalls 15 einzigen Geienkpunkt am Basistriiger angelenkt ist und da- 

um eine Querachse schwenkbarer, gelenkig mat dem Basis- mit eine reine Schwenkbewegung vollfuhrt. Der Sitztrager 

trager verbundener Riickenlehnentrager gelagert sind. Auf dieser Synchronmechanik ist am hinteren Ende iiber einen 

dem Sitztrager ist der in alier Regel mit einer gepolsterten Geienkpunkt mit dem Riickenlehnentrager gekoppelt. Am 

Sitzflache versehene Sitz des Burostuhls montiert. Der Ruk- vorderen Ende ist er in einer schrag von vome unten nach 

kenlehnentriiger, der sich gangiger Weise von der eigentli- 20 hinten oben ansteigenden Langioch-Steuerkurve gefuhrt. 

chen Synchronmechanik nach hinten erstreckt, tragt an ei- Insgesamt ist diese RUckenlebnen-Sitztrager-Anlenkung 

nem nach oben verlaufenden Ausleger die Ruckenlehne des zwar konstruktiv einfacher aufgebaut, weist aber auch eine 

Biirostuhles. gegeniiber den praktischen Anforderungen weniger gut an- 

[0003] Sitztrager und Ruckenlehnentrager sind derart ge- gepaBte Kinematik auf. Insbesondere die ansteigende Lang- 

lenkig gekoppelt, daB eine Schwenkbewegung der Riicken- 25 loch-Steuerkurve zurLagerung des Vorderendes des Sitztra- 

lehne nach hinten - wie sie beispieisweise durch ein Anleh- gers ruhrt zu der bereits im Zusammenhang mit der Kon- 

nen des Stuhlbenutzers an die RUckenlehne hervorgerufen struktion nach DE 199 21 153 Al diskutierten Hubbewe- 

werden kann - eine Absenkbewegung der Hinterkante des gung der Sitzvorderkantc. 

Sitzes nach unten induziert Diese korrelierte Sitz-Riicken- [0012] Ausgehend von den geschilderten Probiemen beim 

lehnen-Bewegung bringt einen erheblichen Komfortvorteil 30 Stand der Technik liegt der Erfindung die Aufgabe zu- 

mit sich und ist aus orthopadischen Grunden erwimscht. grunde, eine Synchronmechanik der gattungsgemaSen Art 

[0004] Ein vielfach bei Synchronmechaniken nach dem so zu verbessern, daB unter konstruktiver Vereinfachung die 

Stand der Technik auftretendes Problem besteht in dem oft anfangliche Hubbewegung des Sitztragers vermieden wird. 

sehr beschrankten Schwenkwinkel der Riickeniehnc. Dar- [0013] Diese Aufgabe wird laut Kennzeichnungsteil des 

iiber hinaus ist die Absenkbewegung der Sitzflache auch bei 35 Anspruches 1 durch die Ausbildung des Gelenks zwischen 

einem relativ groBen Ruckenlehnen-Schwenkwinkel oft- Basistrager und Sitztrager am Vorderende als ein Dreh- 

malszugering, was aufdieschwenkbareLagerung des Sitz- Schiebe-Gelenk gelost, das so ausgelegl ist, daB der Ab- 

und Riickenlehnentragers in jeweils nur einem Schwenkge- senkbewegung des Sitztragers eine horizontale Schiebebe- 

lenk am Basistrager zuruckzufuhren ist. wegung nach hinten uberiagert ist. Vorzugsweise wird das 

[0005] Die vorstehenden Zielsetzungen werden bei der in 40 Dreh-Schiebc-Gelenk durch eine horizontale, in Langsrich- 

der eingangs genannten Druckschrift vorgesehenen Lage- tung des Sitzes verlaufende, langlochartige Kulisse im Sitz- 

rung des RUckenlehnentrSgers iiber eine Lenkeranordnung trager gebildet, in der ein Lagerzapfen des Sitztragers ge- 

am Basistrager erreicht, die eine Viergetenk-Xette definicrt. fiihrt ist. 

Die Lenkeranordnung besteht aus zwei am Basistrager an- [0014] Durch die vorstehend erorterte Auslegung der ge- 

gelenkten Lenkem und dem Ruckenlehnentrager selbst als 45 lenkigen Anbindung des Sitztragers an dem Basistrager 

Koppel der Viergelenk-Kette. Die Langsachsen der beiden wird einerseits die eingangs erorterte Hubbewegung vermie- 

Lenker stehen in einem sich nach oben zum Sitz hin offnen- den, was die gewunschte Komfort- Verbesserung mit sich 

den, spitzen Winkel. bringt. Ferner ist ein Dreh- Schiebe-Gelenk insbesondere in 

[0006] Durch die vorstehende Lagerung des Ruckenleh- der vorstehend aufgezeigten Ausfiihrungsform konslruktiv 

nentragers in Form einer Viergelenk-Kette ist grundsatzlich 50 sehr einfach realisierbar. 

ein groBer Schwenkwinkel erreichbar, wobei der Rucken- [0015] Weitere bevorzugte Ausfuhrungsformen, die die 

lehnentragcr sich nicht nur urn eine feste Schwenkachse Anordnung und Dimensionierung der Gelenke und Lenker 

dreht, sondern eine zusatzliche Kippbewegung nach hinten der zwischen Basistrager und Ruckenlehnentrager bzw. 

vollfuhrt. Diese Dreh-Kipp-Bewegung wird durch die sich Sitztrager vorgesehenen Viergelenk-Kette betreffen, dienen 

nach oben orTnenden Lenker ausgepragt moglich. 55 der Erzielung eines besonders kompakten Aufbaus bei ei- 

[0007] Dabei ist femer vorgesehen, daB der Sitztrager an nem vergleichsweise zum Stand der Technik gemaB 

seinen vorderen Endbereich iiber einen weiteren Lenker am DE 199 2U53 Al vergrofierten Verhaltnis vom Schwenk- 

Basistrager angelenkt ist. In der aufrechten Position der winkel der Ruckenlehne zum Schwenkwinkel des Sitztra- 

Synchronmechanik ist dieser Lenker nach vome geneigt. gers. 

Mit seinem hinteren Endbereich ist der Sitztrager am Ruk- 60 [0016] SchlieBlich kann der Basistrager durch die aufien- 

kenlehnentrager angelenkt. seitige Anbringung der Lenker und des Ruckenlehnentra- 

[0008] Durch die nach vome geneigte Anumnung des vor- gerteils ebenfalls besonders kompakt und als zentrales 

derenLenkersergibt sich, daB ausgehend von der aufrechten "Ruckgrat" der Synchronmechauik dicner.. D-dbei wird 

Position der Synchronmechanik - also der Grundposition - durch die bevorzugte Ausbildung der Lenker als verbreiter- 

der Sitz mit seiner Vorderkante zumindest am Anfang der 65 tes Flachengebilde einerseits ein zusatzliches Design-Ele- 

korrelierten Sitz-Ruckenlehnen-Bewegung eine ausge- ment geschaffen, andererseits unter Arbeitsschutz-Gesichts- 

pragte Hubbewegung nach oben vollfuhrt. Dies hat den Ef- punkten ein Einklemmen der Finger in der Synchronmecha- 

fekt, daB der Benutzer beim Betatigen der Synchronmecha- nik zuverlassig verhindert. 
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~. t i_ * a it,-„;i. a-, 25 in die andererseits von innen her ein Lagerzapfen 26 ein- 

J0017] Weitere Metkmale, Einzelhe, en und \b£d der K- ^ an nem L rfortsat2 27 des 

Erfinduag ergeben sich aus der uacbfolgender , B«cto S^TLgefonnt und steht rechtwinklig zur Mitt* 

S^^^ SnSneMvlndiesen.nachaoBenabundindieKuUsse 



*~ - 5 25 hinein. . _ . 

wird.Eszeigen: •,.„ Qncirh t rier Svn- (00251 Die Synchronmechanik 1 ist durch eine Federan- 

[0018] Fig. 1 eine schemaasche Seitenansicht der !>yn I0»»j p 7 ^ pfe . J? _ ^ zur Gwnd . 

chronmechanik in GrundsteUung, . ... ^ tio * der Synchronmechanik 1 hin - vorgespannt. Diese 

[0019] Fig. 2 eineSeitenansichtanalogF.g. 1 in nach ran poanoo y ^ Querrichlung ^ 

ten geschwenkter Stellung der Synchronmechanik und SnStoChLter Schenkelfedem 28 (Fig. 3) gegeben, 

[0020] Fig. 3 eine schemaasche Draufsichl a U f die Syn- Sc hwenklager 9 des vorderen Lenkers 8 bil- 

chronmechanik gemaB Fig. 2. Achse 21 positioniert sind. Der nach oben weisende 

[0021] Der grundsatzliche Aufbau der als OanKS nut! atztsichaneinemVorsprungSOamSitztrager 

bezeichneten Synchronmechanik « . anhand ^nF*. 1 und ^enke^ nach vorne verlaufende Schenkel 

3 zu erlautem. Sie weist demnach einen Basistrager Z aur * Verstetlmechanik 32 im Basistrager 2 ab- 

«tarntfd*etaerKo««fito3^dj^^«« « "^ShSitan 20 Oben eine Rxtertaftentgegen 

Stuhlsaulc 4 gesetzt isL AuBerhalb und oberhalb del seitU JMttW = gerichteten Schwenkbewegung der RUcken- 

chen, parallel zur Ungsrichtung L des Stuhles ^rlatfenden d tar maM^ Vetstellnlechanik 32 mittels Betad- 

Wangen 5 liegen verschiedene Konswtoonst^e der Syn- Lehne ^ cue o variierbar ist. 

chronmechanik 1. KernstUcke davon sind zum einen «ntm f u °|^™ nun aus eineffl Vergteich der Fig. 1 und 2 deut- 

wesendichen rahmenfdrmigerS.tztrager 6 und _em inDrauf- 20 [0026J e Rackenlehn e ntr ager 7 bei einer Beauf- 

sichtgabeiffirnugerROcto^e* Sagungd^ackenlehnenachnintendienutdemPfeill? 

ger 6 ist der mit einer m^^f^S^ ££ SKe Schwenk-Drehbewegung nach hinten unten 

(rid* dargestellt) montiert. Der f^ntehnentriger 7 hal ^ Lenker 10 der Viergelenk-Kette 

Ober eine abgewinkelte ^averse 18 eine ebenfalls mcht dar "J*^^^ und der vordere Lenker 8 sich ebenfalls 

gestellte Ruckenlehne, die bei modemen Burostuhlen ho- 25 Bei maximalem Schwenkwinkel des 

henverstellbarist. . piirWenlehnentraaers 7 betragt der Winkel W zwischen den 

[0022] Wie insbesondere aus Fig. I deutUc iwud. ist die ^™~K r bei <4 Unker 8, 10 etwa 20° (Fig. 

gesamte Synchronmechanik 1 bezughch , "ufcl^ig £ 2)X V^k-Kette faltet sich aiso gewissermaBen ge- 

ebene M, was die eigenthche Kinemattk bettrff t Spiegel £ * gespreizten Ausgangsstellung gemaB 

symmetrisch aufgebaut. InsoweU ist bei der folgenden Be- 30 g^Ubein okw^ w fc^ otaBto ^tanp«taAn. 

schreibung immer von beiderseits paarweise vorhandenen ^J n — S verkleinert wird. 

Konstruktionselementenauszugehen. r0 0271 Zu der kompakten Anordnung tragt auch bei, daB 

[0023] Der Ruckenlehnentrager 7 1S t also Uber eine Len- [0027] Zu der ko p die zwischen Ruk . 

Srdnnng gelenkig mit dem Basistrager 2 veAunden ^ der Ab ^ndader bead *0 ^ ^ 

Diesel^nkeranordnungweisteinenerstenLenkerS^ 35 ^ten > g des hinteren inkers 10 und in dem 

Snto 8 und Konusaufnahme 3 an einent »^erll vorderen Lento» 8 .s^ Schwenkbewegung ^ V ier- 

m Wa«el^»^^teW^ S-K^emifdem Ruckenlehnentrager 7 wird auch der 
ker8,9sinduberGelenke 12,13 m 'f em ^ u " h ~ *° Sger 6 sowohl nach hinten unten abgeschwenkt als 

ger7gekoppelLDiebeidenSch W enkUger ^"JdieOe b^trag ^ Dreh . Schjebe . Gelenks 22 horizontal 

lenke 12, 13 defimeren eine Viergelenk-Kette, Bei oer aer * verschoben Dadurch ergibt sich keine relevante 

RLkenleb B en t rager7mitsemem^weiUpnGabclsc^ ^^gfaStao Endef 2 l der Sitzflache, wo- 
UselbstdieKo^lb^ 

steUung des ROckenlehnentragers 7 steht der vortere L^nKer 6 Oberschenkel vermieden werdea. 

g etwa vertikal nach oben, wahrend der hintere .Lenker 10 erse^e der u ifc t ist - m ubri so ausge - 

nach hinten geneigt verlauft. Dbbeiden 6 ^eGetenk- 0029] Die by ^ 2 ^ h ^ 

punkte verlaufenden Langsachsen 15, 16 .»; ft * u ^ teUung der Ruckenlehnentrager 7 einen Schwenkwin- 

bilden dabei einen sich nach oben zum SitztrageHS _hin off ™ U v U o n n g ca 26 o dutchlauft , wahrend der Schwenkwinkel 

nenden, spitzen Wmkel W (Fig. 1) von etwas uber 30 Das so kel WT ^vor n:a Bemerkenswert dabei 

Langenverhaltnis zwischen vordererr .und h,n^m Lenker J6to buarhgers ^ s 8 hwenkwinfcel vo „ Riik . 

8, 10 betragt etwa 2,5 : 3. Aufgrund ^ vocrtchento /U» und sitztrager wahrend der Schwenkbewegung 

tegung und Anordnung der ^^^^17^ Srt So Uegt das Verhaltnis anfanglich bei einem Wert 
RUckenlehnentr^er7die,nFig. ldurchdenl^ll7a n ge^ andert g ^ ^ fa der Mte des 

deuteteUberlagerteDreh- und Schwenkbewegung nach h.n- 55 ^^torichs auf Werte urn 2 : 1, urn schUeBlich am 

ten unten. . sitetriie „ Ende, also bei maximaler Schwenkung, ein VerhSlinis 

[0024] Wie ferner aus Fig. 1 hervorgeh tst <tobiW<&r rno e rreichen. Dies hat den Vorteit, 

ovorseinemhinterenEndeW mitdemRuckenlehnen^ger ^ ' J^XrAbsenkwinkel des Sitztragers erreichl wer- 

7 uber ein Lagerauge 20 an die das vordere Gelenk 12 bd- Jss em hon^ Schwenkwi nkel der RQckenlehne 

dende Achse gekoppelt und so mit seinem h' nte ^ndbe- 60 <^™\ ^ g was zu einer lie geahnlichen Position 

rcich ar.gele.nkt. Das Gelenk zwischen Sitztrage ^Rak- ^ dieses niedrige Endverhaltnis der 

kenlehnentrager 7 ist also in das voraere uc^ ~ -.v ™ D ^ Q nkel isl ^ Schicbebcwegung des Sitztragers 

schen Lenker 8 und RUckenlehnenuager 7 mtegnert. An se^- ^ d k 7 s ^ bsenkens Damit wird auch der sogenannte 

nem vordemn Endbereich 21 - also links in Fig. 1 - ■* der wanren wirkungsV oU vermieden. 

Sitztrager 6 mit dem Basistrager 2 Uber ein als Ganzes mit 65 Hemdausz Men s ^ ^ die ^ 

22 be^ichnetes Dreh-Schiebe-Gelenk verbunden ^ SLtrlger 6 angLachten Lenker 8, 10 als verbreiterte 

besteht einerseits aus einer in den b f»^"^g^- g*SS* etA in Nierenform ausgebildet, wobei sie 

ben 23, 24 (Fig. 3) eingeformten, langlochartigen Kulisse f lacnengecuu 
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sich in alien Schwenkslellungen zwischcn den beiden Posi- 
tionen gemaB Fig. 1 und 2 gegenseitig und in Verbindung 
mit den auBen an den Lenkem 8, 10 angreifenden Lager- 
wangen 34 des gabelartigen RUckenlehnentragers 7 derart 
uberlappen, daB keine Durchgriffsmoglichkeiten zwischen 5 
Lenkern 8, 10, Basistrager 2 und Ruckenlehnentrager 7 vor- 
handen sind. Damit sind die Finger der auf dem Stuhl sitzen- 
den Person wirkungsvoll gegen ein Einklemmen beim Ver- . 
schwenken der Synchronmechanik geschutzt. 
[0031] In nicht naher dargestellter Weise ist die Synchron- 10 
mechanik 1 in verschiedenen Poskionen zwischen der 
Grundposition (Fig. 1) und der maximal nach hinten ver- 
schwenkten Position (Fig. 2) feststellbar. Die entsprechende 
Arretiereinricbtung ist in den Figuren nicht explizit gezeigt 
und bedarf - da sie zum Stand der Technik gehort - keiner 15 
cingehenden Erorterung. Es wird iediglicb darauf hingewie- 
sen, daB die Feststellung mit dem weiteren Bedienungshebel 
35 auf der Seite des Drehhebels 33 erfolgt. Der auf der ande- 
ren Seite sitzende Bedienungshebel 36 dient zur Auslosung 
der Hohenverstellung der Stuhlsaule 4. 20 



4, dadurch gekennzeichnet, dass die Lenker (8, 10) bei- 
derseits auBen am Sitztrager (6) angebracht sind, wobei 
wiederum der Ruckenlehnentrager (7) Uber auBen an 
den Lenkern (8, 10) angreifende Lagerwangen (34) an 
diese angebunden ist. 

6. Synchronmechanik nach Anspruch 5, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die Lenker (8, 10) in Draufsicht be- 
zogen auf ihre Gelenkachse als verbreiterte Flachenge- 
bilde derart ausgestaltet sind, dass in keiner relativen 
Schwenkstellung der von ihnen gebildeten Viergclenk- 
kette eine Durchgriffsmoglichkeit zwischen Lenker (8, 
10), Basistrager (2) und Ruckenlehnentrager (7) exi- 
stierL 



Hierzu 3 Seite(n) Zeichnungen 



Patentanspriiche 

1 . Synchronmechanik fur die korrelierte Sitz-RUcken- 
lehnen-Bewegung eines Burostuhls mil 2S 
einem auf einer Stuhlsaule (4) plazierbaren Basistrager 
(2), 

einem urn eine Querachse schwenkbaren, bei seinem 
vorderen Ende (21) gelenkig mit dem Basistrager (2) 
verbundenen Sitztra'ger (6), 30 
einem ebenfails urn eine Querachse schwenkbaren, ge- 
lenkig mit dem Basistrager (2) verbundenen Rucken- 
lehnentrager (7), der mit dem Sitztrager (6) derart ge- 
koppelt ist, dass eine Schwenkbewegung der Rucken- 
lehne nach hinten eine Absenkbewegung des riickwar- 35 
tigen Bereichs des Sitztragers (6) induziert, 
wobei der Ruckenlehnentrager (7) uber eine eine Vier- 
gelenk-Kette definierende Lenkeranordnung (8, 10) am 
Basistrager (2) schwenkbar gelagert ist, 
wobei die Lenkeranordnung (8, 10) aus vorderen und 40 
hinteren, am Basistrager (2) angelenkten Lenkem (8, 
10) und dem Ruckenlehnentrager (7) selbst als Koppel 
der Viergelenk-Kette besteht, und 
wobei der Sitztrager (6) mit seinem hinteren Endbe- 
reich (19) am Ruckenlehnentrager (7) angelenkt ist, 45 
dadurch gekennzeichnet, dass 
das Gelenk zwischen Basistrager (2) und Sitztrager (6) 
derart als ein Dreh-Schiebe-Gelenk (22) ausgebildet 
ist, dass der Absenkbewegung des Sitztragers (6) eine 
horizontal Schiebebewegung nach hinten ttberlagert 50 
ist. 

2. Synchronmechanik nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass das Dreh-Schiebe-Gelenk (22) eine 
horizontal in Langsrichtung verlaufende, langlochar- 
tige Kulisse (25) im Sitztrager (6) aufweist, in der ein 55 
Lagerzapfen (26) des Sitztragers (6) gefuhrt ist. 

3. Synchronmechanik nach Anspruch 1 oder 2, da- 
durch gekennzeichnet, dass das Gelenk zwischen Sitz- 
trager (6) und Ruckenlehnentrager (7) in das vordere 
Gelenk (12) zwischen vorderem Lenker (8) und Ruk- 0> 
keniehnentrager (7) integriert ist 

4. Synchronmechanik nach einem der Ansyfucbc 1 bis 
3, dadurch gekennzeichnet, dass der Abstand (a) der 
beiden Gelenke (12, 13) zwischen Ruckenlehnentrager 
(7) und den beiden Lenkem (8, 10) etwa gieich der 65 
Lange (L 10) des hinteren Lenkers (10) und groBer als 
die Lange (L8) des vorderen Lenkers (8) ist. 

5. Synchronmechanik nach einem der Anspruche 1 bis 
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